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¢ Cudles son las principales ideas para construir robots en el ambito escolar? En este articulo
hacemos un repaso por las paginas que nos aportan ideas para robots, analizamos las que
existen, mostramos los ejemplos que podemos e intentamos también dar pautas a los
profesores de tecnologia para propuestas de trabajo.

Haciendo un recorrido rapido por paginas de robots (tanto de ambito escolar como de
aficionados y profesionales) vemos que los robots mas corrientemente disefiados y construidos
son:

Vehiculos: Sin duda se llevan la palma en cuanto a su nimero. Los hay de todo tipo: con dos
motores, con uno, con ruedas mas o0 menos grandes, con cintas de arrastre estilo tanque...
Incorporan "encima" todo tipo de artilugio y sensores: Sensores de luz, contactos de
proximidad, cuentavueltas que hacen el recorrido mas preciso... y todo tipo de brazos
articulados y lanzadores.

Veamos algunas fotos sencillas y paginas donde podéis encontrar muchos de ellos, a veces
con planos de Lego para su construccion:
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http://www.eis.uva.es/amuva/
http://www.eis.uva.es/amuva/
http://www.lugnet.com/links/
http://www.geocities.com/technicpuppy/
http://www.ceeo.tufts.edu/graphics/robolab/intro.htm
http://www.philohome.com/mindstorms.htm
http://www.geocities.com/acicuecalo/
http://roboticajoven.mendoza.edu.ar/
http://www.euskalnet.net/kolaskoaga/
http://www.donosgune.net/2000/
http://www.geocities.com/roboeduc/ROBOEDUC.htm

